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DENEYIM
Winton Yazilim Sub 2025 - Agu 2025
GO6muli Sistemler & Yazilim Stajyeri (Kisa D6nem ve Uzun Dénem) iskenderun/Hatay

Winton Yazilim, farkl sektorlere yonelik yenilikgi yazilm ¢ézimleri gelistiren bir teknoloji firmasidir.

Kisa Dénem (20 Giin):

e GOmulu yazihm stajyeri olarak LLM tabanli akilli ev prototipi gelistirme surecine katkida bulundum. ESP
modulu ile mikroislemci arasindaki haberlesme ve cevresel testler Gizerinde ¢alistim.

— Kazanimlar: ESP + Raspberry Pi entegrasyonuyla UART / 12C | GPIO testlerini tamamlayip, Qt
tabanh pythonla uygulamasinin arayliz Gzerinden PC ve sesli komut kontrolini sagladim. Linux
ortaminda seri haberlesme ve loglama sureclerini gelistirerek hata ayiklama stresini azalttim.

Uzun Dénem (5 Ay):

e GOmUli yazilim stajyeri olarak LLM tabanli akademik performans analiti§i ve notlandirma otomasyonu
Uzerine ¢calistim. Capraz platform arayiiz gelistirme ve baska bir proje icin donanim hazirligi ve gorintii
isleme entegrasyonu gorevlerini tGstlendim.

— Kazanimlar: Qt (Widgets/QML) ile Python tabanli otomasyon backend ve frontendi gelistirip LLM
API entegrasyonu ve sesli komut desteg@i ekledim. NVIDIA Jetson Nano'yu Linux {izerinde
headless yapilandirarak OpenCV ile gorunti isleme ve donanim kontrolinii sagladim.

EGITiM

iskenderun Teknik Universitesi Eki 2021 - Agu 2025
Lisans, Bilgisayar Mihendisligi Iskenderun/Hatay
e GNO:3.3/4

PROJELER

e Dogal Dil isleme Tabanh Turistik Yer Degerlendirme Sistemi — Teknofest Finalist

Makine 6grenmesi kullanarak turistik yer yorumlarini analiz eden, puanlama sistemi gelistirdim.

e LLM Tabanh Akademik Analitigi ve Notlandirma Otomasyonu - Uzun Dénem Staj &’ Link
Universite icin OpenAl API ve Python ile 6grenci MUDEK 6grenci not degerlendirme sistemi gelistirdim.
e LLM Destekli Sesli Akilli Ev Elektrik Kontrol Sistemi — Kisa Dénem Staj

ESP8266, role modulleri ve Qt tabanli arayiz ile sesli komut destekli ev otomasyon sistemi tasarladim.
e Mediapipe Gériintii isleme ile Kontrollii Robot El - Open Source - & Link

Mediapipe ile el hareketi tanima ve Arduino tabanli servo motor kontrolu ile robot el prototipi gelistirdim.
e Otonom insan Tespiti, Takibi ve imhasi Yapabilen Turret - Lisans Bitirme Projesi - & Link
YOLO ile gorunti islemeyle hedef tespiti; step motor kontroll ile oto yonlendirme sistemi gelistirdim

YETENEKLER

¢ Teknik Beceriler:
— Programlama:
= Yazilim dilleri: Python (cpython) , C/C++
= Frameworkler ve Kitiphaneler: Qt (Widgets/QML, PyQt/PySide), OpenCV, TensorFlow
= Sirim kontrolli ve Calisma Ortamlari: Git, headless bash, Linux
— Gomiilu Sistemler:
= Mikroigslemci:STM32, Raspberry Pi, Nvidia Jetson, AVR mikroislemcileri
= RTOS ve haberlesme: FreeRTOS, UART/I2C/SPI/GPIO
e Sosyal Beceriler: Oz 6grenim ve adaptiflik, proje yonetimi ve detaycllik, inisiyatif alma ve sorumluluk,
stres altinda problem ¢6zme, kaynak yonetimi ve verimlilik.
e Yabanci Diller: ingilizce (Berlitz Level 5, CEFR B1.1, YOKDIL 64)
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